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Résumé :Unemissiond’étude aété menéedu 8au 12 avril 2002 sur lethéeme de
I'analyseetdelareconnaissance des visagespar traitement d’image, en
liaison avec le domaine de la vision dite «Kansei», basée sur
I’évaluation des émotions. Cette mission, assurée par MM. Philippe
Bolon (Laboratoire LAMII, Ecole Supérieure d’'Ingénieurs d’Annecy,
Université de Savoie) et Franck Davoine (Laboratoire HEUDIASYC, UMR
CNRS, Université de Technologie de Compiégne), avait pour but de
prendrecontactavec leslaboratoires japonais actifs dans cedomaine,
envued’établir des actions de coopération avec les réseaux frangais
telsquele GARISISdu CNRS. Il s’agissait également de faire le point
sur |'état de I'art et des applications de I'analyse des visages
Lamission apu visiter les universités deWaseda, Science University of
Tokyo, Chukyo, Kyoto et Osaka ainsi que les laboratoires de I'AIST
Tsukuba, Softopia, Sony, ATR et NAIST. Centré sur I'analyse et la
reconnaissancedevisages, |’'objectif de lamission était trés clairement
portésurlestechniques detraitementd’image. D’'une maniére générale,
les visites effectuées ont comportéuneforte composante robotique, ce
qui n’était pas attendu au départ.
Encequiconcernelareconnaissancedevisages, peud’applications
sontréellement opérationnelles hors d’'un contexte bien contrélé. Les
méthodes employées sont, pour laplupart, classiques, faisant fortement
appelauxréseaux deneurones.Concernantles aspects Kansei, ils ont
été moins abordés au cours des visites, cette approche semble encore
assez amont par rapport aux applications et a la demande, ce qui
explique que beaucoup de laboratoires sesoient éloignés de ces projets
apres la phase initiale.

NB: Toutes nos publications sont disponibles auprés de I'Agence pour la Diffusion de [Information
Technologique (ADIT), 2, rue Brlée, 67000 Strasbourg (http://Awww.adit.fr).
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Plan du rapport

Al résumeé: rgopd des objectifs, liges des labos vidtés e points de contact scientifiques,
principaes conclusons

B/ description succincte de chague visite

C/ conclusons

A/ RESUME

1/ Objectifs
Le theme central de la misson est I'anadyse et la reconnaissance des visages @ traitement
dimage, ans que les liens avec le domane du Kansa Vidon. Les objectifs principaux
peuvent érerésumésen:
prendre contact avec les laboraoires jgponas actifs dans ce domaine, en vue d éablir
des actions de coopération avec les réseaux francaistels que le GAR 1SS du CNRS,
farele point sur I’ éat de ' art et des gpplications de I’ andyse des visages.



2/ Labos visités,

Universté Waseda
3-4-1, Okubo, Shinjuku-ku, Tokyo, 169-8555, Japan.

Prof. Shuji HASHIMOT O, responsable du département de physique gppliquée.
E-mail : shuji @shalab.physwaseda.ac.jp

Sony Corporation
6-7-35 Kitashinagawa Shinagawarku, Tokyo, 141-0001, Jgpan

Dr Toshi T. DOI, Présdent du Digital Creatures Lab., Sony Corporation e Chairman de Sony
Computer Science Laboratories, Inc. Corporate Executive Vice President
E-mall : tdoi @pdp.crl.sony.cojp

Mr. Masahiro Fujita (Senior manager, System Architect, Principal Scientist, Digital Creatures
Lab.).

E-mal : mfujita@pdp.crl.sony.co.jp

Science University of Tokyo
1-3 Kagurazaka, Shinjuku, Tokyo 162-8601, Japan

Dr. Hiroshi KOBAY ASHI, Associate Prof., département de géniemécanique
E-mal ; Hiroshi@kobaab.com

AIST Tsukuba Central 2
1-1-1 Umezono, Tsukuba, Ibaraki 305-8568, Japan

Dr. Keji HANDA, responsable de la cdllule des affaires internationales de I’ AIST
: handa-kdiji@as.0ojp

Dr Kazuo TANIE, directeur de I’ Indtitut des Systémes Intelligents.
taniek@m.aig.go.jp

Dr Takio KURITA, directeur adjoint du Neur oscience Resear ch | nstitute (NSRI).
s takio-kitura@ai<.go.jp

Softopia
41-7 Kagano, Ogaki City, Gifu 503-8569, Japan

Dr Jean-Christophe TERRILLON, Regional Intensive Research Project (HOIP)
: tearrillon@softopiapref.qifujp

Université de Chukyo
101 Tokodachi, Kaizu-cho, Toyota, 470-0393, Japan

Prof. Hiroyasu KOSHIMIZU, School of Computer and Cognitive Sciences (SCCYS), Institute
for Advanced Studiesin Artificial Intelligence (IASALI).
: hiroyasu@sces.chukyo-u.acjp




ATR : Advanced Tdecommunications Research Ingtitute | nternationa
2-2-2 Hikaridai, Seika-cho Soraku-gun, Kyoto 619-0288, Jgpan

Mr. Yasuhide NISHIDA, Directeur delaplanning divison.: ynishida@atr.co.jp

Dr EricVATIKIOTIS-BATESON - bateson@atr.co.jp
Dr Makoto TADENUMA - tadenuma@satr.cojp
Dr Michael LY ONS- mlyons@atr.co.jp

Université de Kyoto, Dept. of Intelligence Science and Technology
Y oshida-Honmachi, Sakyo, Kyoto 606-8501, Japan

Prof. Takashi MATSUY AMA , tm@i kyiot-u.ac.jp

NAIST : NaraIndtitute of Science and Technology
8916-5 Takayama, Ikoma, Nara 630-0101, Japan

Prof. Kinihiro CHIHARA, directeur du Research Center for Advanced Science and
Technology, et professeur du laboratoire de traitement d'images., chihara@is.ast-nara.ac.ip

Osaka Univerdty

Prof. Masahiko YACHIDA
Department of Systems and Human Science, Graduate School of Engineering Science.
: yachida@sys.es.oska-u.ecjp

3/ Principales conclusions

Centré sur I'andyse et la reconnaissance de visages, I'objectif de la mision éat trés
clarement porté sur les techniques de traitement d'image. D’une maniere générde, les vistes
effectuées ont comporté une forte composante robotique, ce qui N’ &ait pas attendu au départ.

Ce contenu des visites est représentatif du contexte des recherches effectuées au Japon. dans
ce domaine. Contrairement aux pays occidentaux ou la recherche et orientée par I'indudtrie
des tdécommunications ou par des préoccupdions de  Shownité  (authentification,
identification, contrdle daccés, ...), les travaux menés au Jgpon sont tres liés au
développement d goplications de robotiqgue humanoide, dans un contexte domestique voire
affectif.

En ce qui concane la reconnaissance de visages, peu dapplications sont  rédlement
opérdionneles hors d'un contexte bien contrdlé. Les méhodes employées sont, pour la
plupart, classques, fasant fortement gope aux réseaux de neurones. |l faut cependant
souligner les performances obtenues par des systémes de tratement temps réd tes que ceux
de I’Univergté de Kyato.

Concernant les aspects Kansg, ils ont &€ moins abordés au cours des vistes. Bien qu'ayant

des liens avec la robotique (cf. démondrations de Tsukuba), cette gpproche semble encore
asez amont par rapport aux applications et a la demande, ce qui explique que beaucoup de
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laboratoires se soient doignés de ces projets gorés la phase initide. La misson a permis
cependant d’ obtenir de nouveaux points de contacts actifs sur ce sujet.

Sur les aspects de coopération interndtionde en générd & avec la France en paticulier, les
inditutions les plus organisées sont I'ATR a Nara et I’ AIST a Tsukuba. Celles ou nous avons
observé la plus grande volonté des acteurs de terrain sont Softopia et I' Université de Chukyo.

Cette vidte dune samane a auss pemis dobsarver les modes de fonctionnement des
éablissements de recherche japonais. On peut noter le fort éclatement et I'indépendance des
différents laboratoires, entrainant parfois une connaissance faible des travaux effectués dans
les mémes domaines par des laboratoires géographiquement proches. Le niveau d équipement
et trés devé quditativement et quantitativement, conséguence de |'augmentation importante
et réguliere des budgets de recherche du gouvernement japonals depuis 3 ou 4 ans.

Une autre concluson de cette misson est la nécessté d'un suivi des reations éablies les
conditions de vidte e le programme chargé n'ayant pas toujours permis d acquérir une
connaissance réciproque suffisante (notamment dans le cas du laboratoire de Sony).

B/ DESCRIPTION SUCCINCTE DE CHAQUE VISITE

WASEDA UNIVERSITY, APPLIED PHYSICSDEPARTMENT (08/04)

Points de contact sdentifique :
Prof Shuji HASHIMOTO, chef du département de Physique Appliquée
Dr. Pitoyo HARTONO, chargé de recherche

Résumédelavisite

Le dépatement de physique gppliquée regroupe 30 personnes incluant les &udiants en dage,
réparties en 4 éguipes:

- Robots Humanoides,

- Traitement d’images (modé es de visages, andyse, Smulation médicae),

- Multimédia, musique,

- Réseauix de neurones.

Apres que nous ayons présenté rapidement le GAR I1SIS e le projet Adrid, le professeur
Hashimoto introduit le concept de Kansei Information Processing, qui a éé propos il y a 10
ans au Japon. Le Kansel est asocié a la senghilité, la sensudité, aux sensations, émations, a
la subjectivité, I'ambiguité, etc. Il peut ére consdéré comme le 3° niveau de traitement aprés
le niveau physque (univerdité des lois physques rédité objective) e le niveau
mathématique (rigueur logique, rédité objective). D'une certaine maniére le Kansa (rédité
ubjective), par son coté intuitif, S oppose al’inteligence.

Suivent différentes présentations de robots (BuyMod, Robita, Wabian) humanoides, bipedes
ou Smplement conditués d'un buste avec téte sur roues, cherchant a engager une
communication. Différents traitements sont conddérés, tels que la déection d'un visage et de
son orientation, la reconnaissance du comportement de I'humain en face du robot. Les robots,
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son leur de degré de complexité, sont dotés de pluseurs capteurs: caméras, caméras
omnidirectionndlle, déecteur chimique (odeur) et capteur de presson (toucher). L’objectif du
projet Wabian et d arriver a recondtituer une démarche de robot naturelle, «émationndle ».

Le professeur Hashimoto présente ensuite des résultats d'animation de visages, a partir d'un
modde hiérarchique a trois couches (xdp, muscles e peau). Le modée et actuelement
utilisten médecine, ou pour la synthese d'expressons facides (modélisées « de I'intérieur »,
puis synthétistes). Projets futurs: travaller avec des dentiges pour planifier les interventions
chirurgicdes, ou diagnostics par andyse de la déformation du visage.

Le Dr Pitoyo Hartono termine |'exposé par une présentation détallée d'une publication sur
I"gpprentissage d'un ensemble de réseaux de neurones en présence d'un superviseur imparfait,
ain de prendre en compte des données «humaines » imprécises.

Conclusion: Le professeur HASHIMOTO e son équipe nous ont laisse une trés bonne
impresson. Ils digposent de besucoup de maérid e travallent directement avec les
mécaniciens du département.

Aspect pratique : 1h20 de trget (métro puis marche a pied) depuis|’hétd I1BIS

SONY CORPORATION (08/04)

Points de contact sdentifique :

Dr Toshi T. DOI, Corporate Executive VicePresdent, Presdent du Digitd Cresatures
Laboratory.

Mr. Masahiro FUJITA, system architect, Group 1, Digital Creatures Laboratory

Résumédelavisite

Nous sommes recus dans une <dle pour visteurs (extérieure aux laboratoires) ol nous
présentons rgpidement le GdR ISIS et |e projet Adtrid.

Tres peu dinformations sur les recherches en cours dans le domaine de I'analyse d'images, et
de maniere générdes sur le contrble de robots humanoides nous sont données, pour des
raisons de confidentidité.

M. Fujita pose des questions précises sur le projet européen Interface (robustesse par rgpport a
I'intendté des expressions, robusesse de la déection automatique des visages et de leurs
traits caractérigtiques, objectifs du langage VHML - langage basé sur XML avec tags portant
sur I’humeur de I’ avatar, disponibilité des codes et des bases de visages, etc.).

M. Fujita présente enduite les principades caractérigiques du nouveau robot humanoide de
Sony, le SDR-4X. Le laboratoire travalle sur la détection d'individus & partir du dgnd de
paole plus que de I'andyse dimeges a l'dde de méhodes datidiques Sony travalle
beaucoup sur le didogue e l'interaction avec le robot (& partir notamment capteurs de
presson sur le corps e sur le dos). lls ne travallent pas sur le Kansei ni sur aucun projet

gouvernementa jgponas, par principe.

Les discussons ont porté sur le robot SDR-4X e ses principdes caractéristiques.
Globdement, trés peu dinformations nous ont é&é données. M. Fujita s montrait plutét
intéressé par nos recherches propres en détection de visages a partir d andyse en composantes
indépendantes, e en reconnaissance dexpressons facides Ils  souhatait  connétre  la
robustesse de nos agorithmes, et savoir s nous &ions propriétaires des codes sources.



Conclusion: Sony travalle avec des laboratoires francais tels que LIP6 et LRP. Un
|aboratoire européen de Sony, indalé a Paris et dirigé par Luc Steds est avidter.

Aspect pratique : 1h detrget (taxi, train puistaxi depuis Tokyo Station) depuis Waseda

SCIENCE UNIVERSITY OF TOKY O (08/04)

Points de contact sdentifique : Dr. Hiroshi KOBAY ASHI, Associate Prof. au département
de génie mécanique, laboratoire de Mécatronique Inteligente

Résumédelavisite

Le Dr. Hiroshi KOBAYASHI nous regoit dans son bureau, et nous présente ses travaux de
recherche sur I'extrection automatique de trats caractéridtiques de visages, pour la détection
de schizophrénies par andyse comparée du mouvement des yeux et du visage. Aucune
classfication automatique n'éant conddérée, la reconnaissance se fait par lecture visudle de
courbes de corrdaion. A notre demande, le Dr. Hiroshi KOBAYASHI nous propose une
démondgtration, qui se réduit a une présentation d'une vidéo, sur I'écran d'un de ses éudiants.
Il nous propose enslite une viste d'une sdle de robots-visages (locd loué dans un immeuble
de bureaux a 300m de son bureau). Le groupe travalle sur I'animation de visages (peau
atificidles capoutchouteuse mises en mouvement par des ressorts, actionneurs pneumatiques,
18 a 25 points d'ancrage sous la peau) depuis 1992. Pluseurs éudiants ont rédisé quatre
prototypes depuis cette période. Ils ont environ 20 dtagiaires de maitrise, dont 2 travaillent sur
le £ prototype.

Conclusion: Bien que son laboratoire dispose de solides financements, le Dr. Hiroshi
KOBAY ASHI sembletravailler de maniére quelque peu isolée dans son université.

Aspect pratique : trget d environ 1h depuis Tokyo Station.

AIST TSUKUBA CENTRAL 2 (09/04)

Points de contact sdentifique :
Dr Kazuo TANIE, directeur de I’ Indtitut des Systemes Intelligents
Dr Takio KURITA, directeur adjoint du Neuroscience Research Ingtitute (NSRI),

Résumédelavisite :

Le Dr. Keiji HANDA, responsable de la cdlule des affares internationales, nous regoit &fin

de nous présenter la nouvelle dructure de I'AIST. Les 15 précédents laboratoires ont fusonné

en un seul, organiséen:

- centres de recherche : projetsde recherche a court terme (5 a 10 ans maximum), beaucoup
de financement (personndl, matérid, locaux), management top-down.

- indituts de recherche: projets de recherche a moyen & long teeme. On y trouve les
personnd's permanents.

- initigives de recherche : projes orientés «missons». Chargées de donner des réponses
rapides aux besoins du gouvernement. Les initiatives peuvent devenir la source de
nouveaLIX centres, voire de nouveaux indituts.



Le Dr Takio KURITA, directeur adjoint du Neuroscience Research Inditute (NSRI), présente
les activités du laboratoire e plus précisément du Cognitive Research gGoup dont il et
reponsable. Le NSRI comporte 143 chercheurs: 60 permanents et 83 post-docs. Il est
sructuré en 11 groupes. Le Dr Takio KURITA présente dans le détail différentes activités de
recherches dans les domaines de la détection et de la reconnaissance de visages a base de
résealx de neurones, de la reconnaissance du langage des Sgnes et de la vison active a I'ade
de cugers de PC. Des méhodes dextraction de points dintéré& invariants nous sont
présentées, a base d’ ondelettes de Gabor.

L’équipe a commencé des recherches sur le théme du Kansai en 1993 (C'est a dire au tout
début du projet de Kansei information processing). Elle sest concentrée sur | gpprentissage
des impressons personnelles dégagées par une image ou un tableau (par interrogaion
d observateurs), au travers de ses couleurs « chaudes », ou «froides ».

La présentation de Dr Takio KURITA est techniquement en phase avec nos souhaits. |l avait
clarement tenu compte de notre courrier, expliquant les motivetions de notre viste.  Cette
personne pourrat ére invitée lors de journées du GdR ISIS a I'occasion de déplacements en
Europe.

Le Dr Kazuo TANIE, directeur de I'Indtitut des Systémes Intelligents, nous a ensuite regus.
L'inditut des sysémes intdligents, condruit a partir des laboratoires de génie mécanique e
de génie dectrotechnique asociés a d'autres chercheurs de génie informatiqueest aujourd hui
compose au totd de 135 chercheurs (incluant les podtdocs) dont 78. L’association de la
robotique et de I'informatique gppliquée donne naissance a des interfaces machines assgtées
par ordinateur. Larobatique passe de I’ usine &I’ environnement humain.

Le Dr Katsuhiko SAKAUE, chef du HumanCentered Vision Research Group, présente le
systéme VizZWear (Wearable Vision) développé au sein de son équipe.

VizWer et un digpostif comprenant une pare de lunettes supportant une caméra et un
aficheur petit format dtué devant I'odl gauche. L’éguipement comprend égdement une
montre afficheur, e un capteur inetid (orientation) et un accdérométre (postion reative).
Une Cyberveste est mise au point, comportant un PC dans la poche et des betteries dans le
dos. Une caméra active (cad mobile), pesant 100g et poste sur |'épaule. Architecture du
syséme compaible avec un réseau sans fil large bande (mobile 3G) de gyle dlient-serveur
(aec un sarveur de vison fixe & le dient itinérant -> gestion des retards de propagation
vaiables). L’ objectif du groupe ex de déveopper les dgorithmes de gestion e de traitement
des données acquises, ans que de rechercher des gpplications a ce systéme.

Le Dr Kazuo TANIE nous emméne ensuite dans le laboratoire de Mental Commitment et
nous présente le robot animad en pduche PARO smulant une espéce de phoque. Le robot
supporte essentidlement sept  capteurs de presson sur le dos e le museau (toucher), un
microphone (reconnaissance de la parole) e un capteur d'intensté de lumiére ambiante. Les
actionneurs sont dectriques. Le robot Paro reconnait son nom. La communication par le
toucher e plus importante dans ce type dapplication que la voix ou I'expresson des visages
(aucune caméra n'est utilisde): comment contrler le comportement du robot (mouvements,
déformations, attitude) en fonction des réponses des capteurs de toucher ?

Différentes gpplications sont éudiées, pour I'’accompagnement ou |I'amusement de personnes
agées e d' enfants hospitaisss.

Dr Hirohisa HIRUKAWA, responsable scientifique du projet de robotique humancide, nous
présente ses avancées (le projet de 5 ans arrivant en phase termina€e). Quatre robots ont éé
rédisés (des smulaions grgphiques sont égdement fates pour I'éude d goplications). Les



premiers par la sociéé Honda (metérid et logicid), 320 kg, prés de 2m de haut, comportent
un sac a dos pour les bateries et pc (le robot jaune des plaguettes). Le Z a été rédisé par
I’ AIST lui-méme (robot de 58 kg et 1,70m environ).

Le hdl de démondration comprend 5 espaces, associés chacun a un type dagpplication, en
partenariat avec une grosse entreprise. Différentes  démondrations nous sont  présentées,
fasant intervenir des robots humanoides, destinés a se déplacer dans des environnements a
risques (centrdes nucdéares), ou dans des environnements plus familiers  (hdpitaux,
gppartements individuels, etc.).

Conclusion: L’ensamble des vidtes e démondrations effectuées dégage une impresson de
grande efficacité, requérant un fort soutien en personnd technique. L'AIST est trés
performant en matiére d' accueil de chercheurs érangers, principalement post-doctorants.

Aspect pratique : 1h15 en voiture depuis Tokyo

SOFTOPIA (OGAKI CITY) (10/04)

Points de contact sdentifique :

Dr JeanChrisophe TERRILLON, chercheur dans le projet Human and Object Interaction
Processing,

Mr Arnaud Pilpré, research assgtant, dans le méme projet.

Résumédelavisite :

Le proje¢ HOIP comprend différents axes de recherche, impliquant une douzaine de
chercheurs:

- Human Sensng (Humean Identification, Face Moddling),

- Object Sensng (Stereo Omnidirectiond System, Modd Matching),

- Human and Object Interaction (Postion detection, Hand Sign Recognition).

Le Dr Jean-Christophe TERRILLON présente ses travaux dans le domaine de I'andyse de la
couleur (de la SHection des espaces de couleur), pour la segmentation e la détection de
visages. Différentes gpproches sont consdérées, fasant appe a des filtres de phase, des
moments invariants, & des méhodes de classfication par réseaux de neurones ou Support

Vector Machines.

M. Arnaud PILPRE présente ensuite deux démonstrations sur PC :

- déection de visages, par andyse delacouleur,

- qivi de visage pa regroupement de points dintéé& cdcul du flot optique Cette
goplication et fate en coopé&ation avec Marie Sedter, atise en résdence au IAMAS
(suivi de personnes par un projecteur). L’'essentid des fonctions de tratement,
d'acquidtion et d' affichage sont extraites de lalibrairie d' Intel (Computer Vison Lib.).

Le Dr Jean-Chrigophe TERRILLON présente ensuite les locaux du projet Stereo
Omnidirectional System (SOS). Les <dles sont équipées de matérid colteux (sdle
‘intdligenteé  comportant 16 caméas Sony a 5000 € piece). Il semble gu adjourd hui, seule
une base de visages de 300 personnes ait éé condituée et que le projet soit en phase de
reformatage.

Conclusion: La mise en place de Softopia conditue un engagement financier fort de la
préfecture de Gifu. Beaucoup dagent a &€ consacré au matérid, mas peut ére



insuffisamment sur les moyens humains. Ce centre souffre d'un certain isolement et cherche a
développer plus intensément ses relations internationaes.

UNIVERSITE DE CHUKY O (10/04)

Point de contact sdentifigue: : Prof. Hiroyasu KOSHIMIZU, chef du dépatement de
Computer Science, Inditute for Advanced Sudies in Artificid Inteligence, School of
Computer and Cognitive Sciences.

Résumédelavisite :

Le laboratoire du Prof. Koshimizu travalle sur le tratement & l'andyse des images, en
liason avec le theme du Kansa Vison. Le groupe comprend 5 doctorants e pluseurs
dagiaires de Magter.

Les preeentatl ons et démongrations effectuées concernent :
le prget de congtruction de caricatures de visages PICASSO. |l Sagit d effectuer une
caricture du visage en 2D puis 3D. La numérisation 3D des visages et faite a I'aide de
28 prises de vue par le syséme Pierimo (mesures des slhouettes et de I apparence 3D
en 3 secondes, suivies d'une moddisation 3D cdculée en 15 minutes ). 44 points sont
détectés sur le visage (34 sur la vue frontae, et 10 sur I'arriére du visage). Les points
ont triangulés pour condruire un modde triangulaire smplifié de visages Cdcul d'un
vissge moyen a patir dune bese de visges, puis d€formaion de ce visage moyen
(agrandissement  des yeux, €c) pour condruire une caricaure.  Les difficultés
concernent la robustesse de I'extraction des points caractéritiques du visage et les
colits de cdcul.
Face tracking and eye-contacting : Le systeme comprend 2 caméas. L'une a basse
résolution est fixe, l'autre (PanTilt-Zoom) permet le suivi avec préservation du
centrage et des dimensions du visage.
Interactive PICASSO with eye-camera : Ou & comment regarde-t-on ? Combien de
foisregarde-t-on un méme point, etc. LesKansel measures doivent ére intégreées.
Profile PICASSO, wrinkle and motion-scope. Motion caricatures Extraction de
caractérigtiques tempordlles, suivi deftraits, etc.

Conclusion: L’accuell du professeur Koshimizu et de son équipe éat tres cordid. Ce
groupe a I'expérience de I'accuell d éudiants érangers & et demandeur d'une extenson de
ces rdations Sont & noter I'origindité des thémes et de certaines solutions techniques. Les
méthodes employées restent smples mais peuvent donner lieu a des rédisations temps réd.
Ce groupe dispose de bons financements de la part d’ entreprises.

Aspect pratique: Laboraoire Stué sur le Toyota Campus, accessible par un bus de
I" université depuis la gation de Josui.

ATR NARA: ADVANCED TELECOMMUNICATIONS RESEACH INSTITUTE
INTERNATIONAL (11/04)

Points de contact stentifique :

Dr. Eric VATIKIOTIS-BATESON, checheur invit Human Information Science
Laboratories
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Makoto TADENUMA, chef de groupe, Media Information Science Laboratories
Dr Michadl LYONS, senior researcher, Media Information Science Laboratories

Résumé de la visite : Comme dautres organismes de recherche jgponais, son organisation
vient d ére profondément remaniée en octobre 2001 mas avec un maintien de |'essentid des
activités antérieures. ATR International est maintenant structuré en quatre laboratoires:

Spoken Language Trandation Research Laboratories (SLT),

Adaptive Communications Research Laboratories (ACR),

Human Information Science Laboratories (HIS),

Media Information Science Laboratories (MIS),
compléés d' un centre commun d imagerie de I activité du cervea.
Aprés une rgpide introduction par M. Yasuhide NISHIDA, Directeur de la planning divison,
nous avons vidté trois laboratoires (2 du MIS, 1 du HIS).

Human Information Science L aboratories,
Dr. Eric VATIKIOTIS-BATESON (bateson@atr.co.jp ) chercheur invité

Dr Harold HILL - hill@air.co.p, psychologue,
Dr Takaaki KURATATE - kuraate@isd.atr.co.jp (cherheur)

Le groupe travalle sur le tratement de la parole & I'andyse de visages Il a une activité
relativement amont. Ses projets concernent I'éude du lien entre expresson & texte prononcé.
La bouche nest pas la saule a manifester I'expression. Le mouvement des yeux cherche a
atirer I'interlocuteur. 1l participe donc de I'expresson du personnage, y compris en milieu
bruté. La patie inféieure du vissge et importante pour I'andyse de [I'information
phondtique, and que les agpects dynamiques (Sructure from motion). L'andyse des
d&formations du visage et fate a I'ade d'une dlipse malllée et d'onddettes. & suivi des
déformations du maillage. Une démondration présente I'etimation de la fréquence FO (pitch)
a patir de 'andyse du visage. Un sgnd sonore et synthéisé a patir du FO estimé. Les
résultats sonores sont convaincants.

Ce groupe a des contacts réguiers avec la France (ENST, INT, ICP et TIMC).

Media Information Science Laboratories

Makoto TADENUMA - tadenuma@atr.co.jp (chef de groupe)

Takahiro NAKAI - naka @air.co.jp (superviseur - ?)

Présentation du projet CYPHER (CYber PHotograph int the wondER world) démarré en
1995.

Deux démongtrations sont présentées.

A/ Synthese dimages d'un monde virtud dans leque les objets d'un monde réd, dont les
postiongorientations/dtitudes sont andysés par 4 caméras, apparaissent sous des formes
dépendant du monde virtud chois (maisons, animaux, €c.).

B/ Une personne entre dans la sdle, seule. Aprés une phase de cdibration des caméras, la
personne peut danser, bouger, sauter, ec. L'andyse du comportement de la personne
(amplitude et vitesse de déplacement, etc.) permet de contrdler une musique d ambiance.

Projet initié dans le cadre du programme Kanse, ayant des gpplications potentidles a I’ é&ude
du comportement des personnes agées.

Dr Michael LY ONS- mlyons@air.co.jp (senior scientist)
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M. Lyons présente ses travaux personnegls, dans une sdle de réunion (powerpoint). Ces
travaux portent sur I'dude de I'effet du changement dorientation du vissge sur la
reconnaissance de I'expresson facide: un visage n'et pas seulement une slite de points
caractérigiques. Les changement d'illumination et d orientation doivent égdement é&re pris
en compte § le but et de reconndtre I'expresson. Utilisation de moddes de visages
gynthétiques 3D. Pas de nouveautés théoriques depuis I'utilisation des filtres de Gabor pour
la reconnaissance de visages. Présentation des bases de visage de japonaises (JAFFE) e de la
base POFA (visages expressifs, vus de face).

Une autre gpplication présentée concerne le contrble des effels damplification de guitare
dectrique par I'andyse des mouvements faciaux (en liason avec un atige guitarise). Cette
gopliction e originde mas ne semble pas trés innovante sur le plan scientifique, reposant
sur la segmentation de la bouche par un critére de couleur puis anadyse de forme de la région
détectée.

Queques liens sur les projets de M.Lyons.
http://mww.mis.atr.co.jp/~mlyons'Noh/noh mask.html
http://www.mis.atr.co.jp/~mlyons'mouthesizer.ntml

Conclusion: Vidte trop courte pour avoir une vue complete de I'ensemble de I'activité de
I'ATR. Cependant, les démondrations présentées montrent un haut niveau scientifique ou
technologique (0.5 brevet par chercheur e pa an en 19981999, 375 publicaions par
chercheur en 2000, dont la mgorité au Jgpon). L’ATR est un centre de recherche de statut
privé. Les contrats sont principdement sSgnés avec le gouvernement jgponas, puis avec des
entreprises du secteur des tédécommunications. Le centre a une forte expérience des
collaborations  internationdes, principdement avec les USA, [I'Europe e [|'Ade.
Actudlement, 5 chercheurs francas sont employés a I’ATR (au total 16 européens et 50
chercheurs érangers sur un effectif de 280 chercheurs).

Aspect pratique : 1 heure de trget depuis la gare de Kyoto (train + navette ATR — bus blanc
rayé de bleu)

UNIVERSITE DE KYOTO (11/04)

Point de contact scientifique :
Prof. Tekashi MATSUYAMA, Dept. of Inteligence Science and Technology, Graduate
School of Informatics

Résumédelavisite :

Le groupe du Professeur Matsuyama et composé d'un professeur, un assstant professeur, 3
doctorants et 10 éudiants en Maitrise. 1l travaille principalement sur lavidéo 3D.

La vigte a déouté par une présentation ‘powerpoint’ des activités du groupe suivie de deux
démongtrations.

L’activité récente du groupe a é&é centrée sur le projet CDV (Cooperative Digtributed Vision.
Projet de cing ans du programme nationa «Research for the Future», Jgpan Society for the
Promotion of Science) dont le Prof. Matsuyama éait coordinateur et qui Sest terminé par un
collogue en mars 2001.



L’'objectif du projet et la mise au point dun syséme de cgpture, de recondruction et

d'édition de scenes vidéo 3D (andogue au syséme de Takeo Kanade & CMU). Les travaux

ont porté sur :

- Vidon attive : fixed viewpoint Pan-Tilt-Zoom (FV-PTZ) camera. Permet, a patir de

plusieurs vues d’ une scéne, de congtruire une image panoramique.
Systéme de suivi d'objets temps réd : la caméra FV -PTZ permet de supprimer le fond
de la scéne par soustraction, et de suivre les personnes en temps rédl (10 images's).
Suivi coopératif d'objets, & base de caméras (agents) communicantes. Communication
entre caméras, de fagon a suivre a pluseurs un objet en mouvement dans une dle, e a
détecter I arrivée d’ un nouvel objet.
Grappe de PC: des caméras FV -PTZ sont connectées a un groupe de PC via un réseau
a tres haut débit (1,5 Ghitg's), permettant la capture d'images (12 trames's pour former
un volume, voxd 2x2x2 cm) et la recondruction en pardlde dobjets en mouvement
dans une scene 3D. (12 caméas dansla sdle, et 16 PC).

Deux démongrations nous ont &é présentées par des doctorants (Wu XIAOJUN et Takeshi
TAKAI). La premiere, Stuée dans le laboratoire, concerne la recongtruction 3D en temps
différé (modde filare d'une personne, éabli en queques minutes). La deuxiéme, Stuée dans
un loca annexe externe a I'universté, concerne la déection et le suivi de visage. Les résultats
sont concluants, méme en présence de rotation de la téte. Le suivi et basé sur une technique
de condensation stochegtique (génération de points déatoires dans un espace de parametres,
modée de forme dliptique e histogramme RVB d'une zone de tée + gradient sur les bords
del'dlipse).

Pour le futur, le groupe travalle sur un projet de réseau de 30 PC et 25 caméras, indalés dans
un nouveau sudio. |1 S oriente égdement versles interfaces homme-machine,
Lien : http:/visonkueekyato-u.ac.jp/

Conclusion : Les travaux sont de bon niveau. Le Prof. Matsuyama a fait pluseurs s§ours a
I'éranger. Le groupe collabore avec des laboratoires internationaux (notamment le Heinrich
Hetz Inditut en Allemagne), pour proposr une nouvele contribution MPEG: MPEG
3Dvideo. L’équipe digpose de solides financements (le loca annexe et loué pour plus de
2500 € par moais) lui donnant accés a un bon niveau d équipement.

Aspect pratique : prévoir 3 heures entre la fin de la viste a ATR et le début de la vidte a
I universté de Kyato.

NAIST: NARA INSTITUTE OF SCIENCE AND TECHNOL OGY (12/04)

Points de contact sdertifique :

Professeur Kinihiro CHIHARA, directeur du Research Center for Advanced Science and
Technology, et direceur du laboratoire de traitement d' imege.

Professeur Naokazu Y OKOY A, laboratoire de Computer Vision

Professeur Tsukasa OGASAWARA, directeur du laboratoire de robotique.

Résumédelavisite :

Le NAIST et une école doctorde accueillant environ 800 éudiants de maditrise & doctordt,
répatis en 3 Graduae Schools (Information Science, Biologica Science, Materia Science).
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Elle es financée par les minigére de I'éducetion, de I'indudtrie, de la santé & par des

entreprises.

L’ école de Information Science comporte 20 professeurs, 20 Associate Prof., 40 assigtants.

Apres une bréve introduction du NAIST d'une pat, du GdR ISIS & du projet Agtrid d'autre

pat, nous avons vidté les laboratoires de tratement d'image, de ‘computer vison' e de

robotique. Les démondrations effectuées portent sur :
Authentification de visages pour contrble daccés (labo Tl: systeme reativement
ancien — 5 ans — effectué par Dr Motonori DOl maintenant enseignant a I’ université
d dectrocommunications d'Osaka). La reconnaissance et faite a partir de I'andyse
dun odl, de la bouche & des naines agorés déection par motifs (templates) et
normdisation de dimenson. L'ensamble gpparait sengble aux variations de conditions
d acquigtion.
Wearable Interface (casque caméra + écran pose sur la téte, labo TI). Une
démondration de souris virtudle (segmentation de la man dans I'egpace HSV,
superposition d un menu au bout des doigts, sdection par un doigt de I’ autre main).
Caméra omnidirectionndle : mise au point d'un prototype (travall doptique, labo CV)
et d'un dgorithme de remise a plat de I'image. Réolution de la caméra (scene a 360°) :
726 x 480 pixes. Recondruction & 20 images/s de quatre vues rectangulaires 2D. Les
goplications concernent la surveillance  (détection d'objets en mouvement dans une
piece) & la rédité virtudle (Smulaion du champ de vison dune pesonne en
mouvement, tourisme virtud).
WATSON : fauteuil roulant intdligent pour handicgpés (labo de Robaotique). Le
pilotage du fauteuil et assuré par andyse des mouvements de la téte & andyse du
regard. Le systéme comprend 3 caméras (tée, regard + 1 caméra orientée vers le haut
pour la navigation). Le module d agpprentissage nécessite € images avec détection
manuelle des yeux. Le systéme peut servir de base a la déection d endormissement de
conducteurs.

D'autres rédisations ont é&é présentées sous forme vidéo: éude du mouvement de sase
manuele (andyse de la d&formation de la paroi par une caméra Stuée & I'intérieur d'un objet,
andyse en padlde dun EMG; robot humanoide —hétesse d accuell- avec reconnaissance de
la paole (fat dans un autre labo du NAIST, pas de lien direct avec les projets de I'AIST-
Taukuba) ; extraction temps réd de visages, contrble de mouvement d' hélicoptére par vison
panoramique.

Conclusion: Le NAIST collabore beaucoup avec I'ATR voisn. Le laboratoire de traitement
dimage a éabli des actions de coopé&aion avec I'Universté Caholique de Louvan
(B.Macg) qui accuellle actudlement 3 chercheurs associés du NAIST. Le NAIST est une
dructure originde e vaste, qui regoit souvent des visteurs. Le niveau d équipement et des
rédisations et tout afait compétitif.

Aspect pratique : prévoir un bon ¥ d’heure de taxi depuis la gare de Takanohara et 1h depuis
la gare de Kyoto. A jumeler avec lavistede I’ ATR pour gagner du temps.

OSAKA UNIVERSITY (12/04)
Points de contact stentifique :

Prof. Masahiko YACHIDA
Department of Systems and Human Science, Graduate School of Engineering Science
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Campus de Toyaneka

Résumédelavisite :

Le groupe du Professeur Yachida (Yachida Lab.) comprend 1 professeur, 1 Associate Prof., 3
asddants de recherche, 2 secrétaires, 3 doctorants, 13 é&udiants de méitrise, 6 &udiants de
licence. Ses themes de recherche sont la robotique mobile (vison 3D, navigation), la vison
pa  ordingteur  (reconnaissance  de  visages, de  gedes  dexpressons  vison
omnidirectionnelle) et I’ intelligence artificiéle (extraction de connaissance, Internet).

Les démongtrations qui hous ont éé présentées concernent :
reconnaissance de gestes & de posures: agorés goprentissage du fond, une
Segmentation en régon basée sur la couleur et effectuée,
reconnaissance d'expressons du visage par mise en correspondance de motifs (facid
feature parameters, corrections d’ orientation),
systeme didentification de personnes, utilise les filtres de Gabor (2 échdles & 8
orientations),
recongruction d'une vue de I'environnement 3D d'un robot mobile, sous hypothese de
contours verticaux rectilignes,
détection & reconnassance de personnes dans une image acquise par caméra
omnidirectionndle (base de 15 personnes, edimation de la pose, reconnaissance de la
pose a 90%)

Ce laboratoire a mis au point une caméa omnidirectionnele qui et commercidiste par une
PME. Ce travail semble sans lien avec celui du NAIST. Le Yachica Lab. a mis |'accent sur la
qudité de I'image tands que le NAIST s est surtout intéresse aux usages de lacaméra

Lien : http://w3.sys.es.osaka-u.ac.jp/indexe.html

Le Prof. Yachida nous donne égdement le nom du Dr Shigeo Morishima de la Sekei
Univerdgty, comme acteur dans |’ anayse des expressons du visage
(http://mww.ee.seikel .ac.jp/Morishima:l a/englishindex.html).

Par alleurs, nous avons croisé rapidement le professeur S.inokuchi, (laboratoire LIST avec
lequel le groupe du Prof. Y achida coopére ou a coopéré sur des projets Kansal).

Conclusion: Le groupe du Prof. Yachida et dynamique, a I'image de son directeur, et
conduit des travaux de tres bon niveau. Il et apte & I'accuel déudiants et chercheurs
érangers (1 éudiant de 'ENSIMAG vy €ffectue un s§our d'un an en congé d'é&ude mais il
Ny a pas de coopérations avec des labos francas en ce moment). Comme la plupat des
laboratoires que nous avons vidtés, cdui-d dispose déquipements nombreux e récents,
dgne de financements importants, principaement en provenance du gouvernement japonas e
asez peu del’indudtrie.

Aspect pratique : Quelques difficultés d'acces au béiment du Yachida Lab. & cause dela

fermeture de certains couloirs par des travaux de génie civil, retardant I'arrivée d'une dizaine
de minutes.
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C/ CONCLUSIONS ET PERSPECTIVES

Compte tenu de son caractére prdiminare & de sa densité, cette misson a surtout permis de
fare un survol rgpide des principaux laboratoires jgponas travallant dans le domane de
I"anayse des visages.

Le bilan scientifique fat apparditre peu didées révolutionnaires sur le plan des concepts
(reprise courante de publications internetiondes de recherche). Peu de résultals sont
quantitativement évauables (reconnaissance de 10 personnes, 64000 mots ce qui et la
performance usudle en reconnassance de la parole). Les techniques de classficaion sont
classques, reposant principaement sur des réseaux de neurones et une phase d gpprentissage.
Toutefois, dans la plupart des laboraoires, nous avons pu assger a des démondraions en
temps réd utilisant éventudlement des afficheurs grand format, sgne a la fois de la maitrise
technologique acquise & du souci de I'goplicabilité des méhodes développées. De plus, il
agopardt que I'orientation des recherches et fortement guidée par I'existence ou I'émergence
d gpplications  potentidles, cest-a-dire que les usages I'emportent sur la peformance
technique ou I innovation théorique.

Nous avons pu noter le tres bon niveau d équipement générd, parfois en tres grande quantité.
Les laboratoires participent aind a I'évdudion technologique e des usages des nouveaux
matéridsmisau point dans|’industrie jgponase.

Les travaux sur I'andyse des visages sont fortement connectés a la robotique : guidage par le
visage, interactions entre I’ homme et |es robots humanoides, aide aux handicapss, ...

Peu de travaux lies au Kansa Information Processng ont &é vus pendant la misson. En
particulier, il y a encore tres peu de liens entre KIP et robotique, ce qui peut pardtre éonnant
compte tenu de I'évolution vers la robotique humanoide. Cependant, nous avons pu édblir le
contact avec le Prof. Inokuchi, personnage-clé pour ce champ dactivité, e définir quelques
points d’ entrée sur des laboratoires travaillant dans ce domaine.

D'une maniére générde, tous les contects pris méitent d'ére développés, sauf peut-étre
Sony, a cause des contrantes de confidentidité et la Science Universty de Tokyo pour
I'isolement scientifique de notre interlocuteur. Peu des laboratoires vidtés ont lancé des
actions de coopération avec les laboratoires francais. AIST & ATR sont les mieux organisés
pour accudllir des chercheurs érangers. Softopia e Chukyo Universty sont les plus
demandeurs de coopérations internationaes.

Sgndons enfin I'excdlente organisation & la qudité du support de la pat du savice
scientifique de I’Ambassade de France. (FBC & Mme Masumoto) que les membres de la
déégation remercient chaeureusement, and que I'efficacitt de FBC e AP dans
I’ &ablissement des relations avec nos interlocuteurs jgponas.
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2/ Programme dela Mission: 8-12 avril 2002. Version du 04/04/02

Philippe BOLON, Professeur, Ecole Supérieure dingénieurs dAnnecy, Université de Savae,
France.

Franck DAVOINE, Chercheur CNRS Laboratoire HEUDIASYC, Universté de Technologie
de Compiégne.

* * % * % * % k% % *

dimanche 7 avril 2002

14h30 Arrivée al'aéroport de Narita

hitp:/Amww.ibis-hotel.com

lundi 8 avril 2002

10h30-12h Waseda University Waseda (métro Tozai line)
3-4-1 Okubo, Shinjuku-ku, Tokyo 169-8555
Tel 03-5286-3233 Fax 03-3207-7523

Ohkubo Campus
55S, 7F, Technology Sdon

Dr. Shuji HASHIMOTO  Professor, Dept. of Applied Pysics
e-mal : shuji@shdab.physwasedaac,p

contact : Ms. OHTA Td 03-3203-4386
e-mal : hri@shdab.physwaseda.ac.jp

accompagnateur: Frangois BROWN DE COLSTOUN

13n14h Sony Cor poration JR Shinagawa ou Gotannda
6-7-35 Kitashinagawa, Shinagawar-ku, Tokyo 141-0001
Te 035448 2111

http:/AMww.world.sony.co.jp

Headquarters Bldg. 3, 1F Mestiing room 311

Dr. Toshitada DOI Corporate Executive Vice President
e-mall ; tdoi@pdp.crl.sony.co.jp

Dr. Masahiro FUJTA  System Architect, Group 1
Digita Crestures Laboratory (DCL)
e-mail : mfujita@pdp.crl.sony.co.jp

contact : Ms. Yukari SAITO Digitd  Creatures Laboratory
(DCL)
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Tel 03-5448-2670 Fax 03-5448-7969
e-mal ; yukari@pdp.crl.sony.co.jp

accompagnateur: Frangois BROWN DE COLSTOUN

16h-18h  Science University of Tokyo JR ou metro
lidabashi
1-3 Kagurazaka, Shinjuku-ku, Tokyo 162-8601
Td 03-3260-4272

Kagurazeka Campus, Bldg. 3, 7F
Kobayashi Laboratoty

Dr. Hiroshi KOBAYASHI Associate  Professor, Dept. od Mechanicd
Engineering
JST PRESTO Researcher
Tel 03-5228-8368 Fax 03-3260-4291
e-mail : hiroshi@kobadab.com

http:// kobdab.com
Hotd Ibis
mardi 9 avril 2002
8 Départ par lavoiture de I'’Ambassade
85 Fick up al'Hotd Ibis
10h-14h National Institute of Advanced Industrial Science and Technology (AIST)
AIST Tsukuba Centrd 2, 1-1-1 Umezono, Tsukuba Ibaraki 305-8568
Td 03-3216-3211
http://www.as.00.jp
Tsukuba Centrd 2, Bldg. 2-1
Dr. Kazuo TANIE Director, Inteligent Systems Indtitute
Td 0298-61-5201
emal : taniek@ag.go.jp
http://www.aist.qo.jp/ast eressearch unitsresearch s
ection/iglis man.htmi
Dr. Takio KURITA Deputy Director, Neuroscience Research Inditute
Leader, Cognitive Neuroinformatics Group
Td 0208-61-5838 Fax : 0298-61-5841
e-mal : takio-kurita@as.go.jp
http:/Mmww.aist.go.jp/aist j/organi zation/organi zation.html
programme:
10n-10n25 Présentation générde
10h30-10n55 Biomimetic Face Recognition Methods
11h11h15 Présentation des plojets de ['Inteligent  Systems
Inditute
11h15-1110 Wearable Vison (VizZWear)
11M0-12h05 Menta Commitment Robots
12h05-13130 Déeuner offert
13n30-14h Humanoide Robots
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contact : Mr. KIKUCHI, Ms. Masako KOMETANI
Information Office, Public Relations Department
TeI 0298-61-4124 PHS 0298-61-9116
accompagnateur: Francois BROWN DE COLSTOUN

D ur Ogaki. Train propose
HFkFg[ Og15kB3ToIgo 17h28 Nagoya

17n0 Nagoya - 18h10 Ogaki

http:/Amww forumhoted .co.jp

mer credi 10 avril 2002

10h-12h Softpia Japan
Research & Deve opment Department
4-1-7 Kagano, Ogeki City, Gifu 503-8569
(plan n® 5)
Td 0684-77-1111
www.softopia.pref.gifu.jp/HOI P/

Mr NIWA Responsable du projet HOIP
Dr. Jean-Christophe TERRILL ON
Senior Researcher, HOIP Project
Te 0584-77-1208

terrillon@softopiapref.gifu.jp

contact : Mr. Arnaud PILPRE Research Assistant
Office of Regiond Intensve Research Project
(HOIP)
Tel 0584-77-1139 Fax 0584-77-1140

e-mal : pilpre@softopiapref.gifu.jp

accompagnateur: Francois BROWN DE COLSTOUN

Déplacement Ogaki-Nagoya-Fushimi-Joshui

15n17h Chukyo University 5-10 min de taxi de la station de Josui
101 Tokodate, Kaizu-cho, Toyota, Aichi 470-0393
Td 0565-45-0971
Toyota Campus

Bldg. No.15, Indtitute for Advanced Studiesin Artificid Inteligence

Dr. Hiroyasu KOSHIMIZU Professor, Head of Depatment of Computer
Science
School of Computer Science
Td 086545097 ext. 6653, 6672, 6702 Ms
Ako ITOH
Fax 0565-46-1299,1255,1296
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e-mail : hiroyasu@sces.chukyo-u.ac.jp
http://www.koshi-lab.sces.chukyo-u.ac.jp

accompagnateur: Frangois BROWN DE COLSTOUN

déplacement pour Kyoto

http:/AMww.newmiyako.co.jp

jeudi 11 awril 2002
10h-12h Advanced Telecommunications Resear ch I nstitute I nternational (ATR)
2-2, Hikaida, Saka-cho, Soraku-gun Kyoto 619-0288 10 min taxi de

station Takanohara
Td 0774951111 Fax 0774-95-1108
Dr. MasanobuHIGASHIDA  VicePresident, Director, Corporate Strategy
Panning Divison
e-mal : higasda@xctr.atr.co.jp

Dr. Eric VATIKIOTIS-BATESON Invited Researcher, ATR Human
Information Science Laboratories (HIS)
e-mall ; bateson@etr.co.jp

Dr. Naoaki KURADATE ATR Human Information Science Laboratories

Dr. Harold HILL ATF(QT—:L?r)nm Information Science Laboratories
(HIS)

Dr. Makoto HISHINUMA ATR Media Information Science Laboratories

Dr. Takahiro NAKAI ATISVI\I/IIeSd)ia Information Science Laboratories

Dr. Michael LYONS ATF%mM:ez%ialnformaion Science Laboratories

programme
10h-10h20 Gredting (Dr. Nishida)
10h20-11h Tdking Heads, etc. (HIS, dept. 2, Dr. V -Bateson, Dr. Kuradate, Dr. Hill)
11h12h Cypher (MIS, dept. 2, Dr. Hishinuma, Dr. Nakal)

Face-InterFace (MIS, dept. 3, Dr. Lyons)

contact : Ms. Hisse YASUI ATR Human Information Science Laboratories

(HIS)
Td 0774-%5-1048 Fax 0774-95-2647
e-mal : hisse@sdtr.co.jp

. accompagnateur: Arnaud PILPRE

1530-17/h30 Kyoto University  10-15 min de taxi de la station de Imadegawa (Kyoto
Karasuma line)
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Honda-Honmachi, Sakyo-ku, Kyoto 606-8501
Td 03-5255-1800

Y oshidaCampus
Graduate School of Informatics, Bldg. 3, North, Room No.211

Dr. Takashi MATSUYAMA  Professor, Dept. of Intdligence Science and
Technology
Graduate Schoal of Informeatics
Td 075 753-4891 Fax 075-753-1576
e-mall tm@i.kyoto-u.acjp

accompagnateur: Arnaud PILPRE

New Miyako Hotel

vendredi 12 avril 2002

Déplacement Kyoto-Nara
10h-12h Nara Institute of Science and Technology (NAIST) 15mn taxi de station
Takanohara

8916-5 Takayama Ikoma Nara 630-0101

Td 0743 72-5271

Room No. A212

Dr. Yoshitsugu MANABE Associate  Professor, IMAGE  Processing
Laboratory
Graduate School of Information Science
Td 0743-72-5271 Fax 0743-72-5279
e-mal : manabe@is.ast-nara.ac.jp

accompagnateur: Francois BROWN DE COLSTOUN

Déplacement Nara-Osaka

15h17h Osaka University 15 min a pied de la station de Ishibashi (métro Hankyu
Takarazukaline)

1-3 Machikaneyama, Toyonaka, Osaka 560-8531

Td 06-6850-6360

Toyonaka Campus

Y achida Laboratory, Areaof Intdligent Systems, Division of Systems Science

Dept. of Sysems and Human Science, Graduate School of Enginesring
Science

Room No. D 458

Dr. Masahiko YACHIDA Professor, Dept. of Sysems and Human
Science
Graduate School of Engineering Science
Te 06-6350-6360 Fax 06-6850-6341
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accompagnateur: Arnaud PILPRE

http://mww.new-osska-hotel.cojp

samedi 13 avril 2002
& Départ de I'aéroport Osaka Itami

* * k% * % * %k % % *

Ambassade de France au Japon, Service pour la Science et la Technologie
http://www.ambafrance-|p.org

lkuyo MATSUMOTO, Assigtante. Td 5420-8383 Fax 5420-8920 e-mall
matsu sst@rosenet.nejp




